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1. Znormalizowane elementy rysunku technicznego

1.1. Forma graficzna arkusza (PN-76/N-01601)
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1.2. Formaty arkuszy (PN-80/N-01612)

1.3. Tabliczki tytutowe (PN-ISO 7200:1994)
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1.4. Linie rysunkowe (PN-82/N-01616)

Lp. Rodzaj linii ' Linia Podstawowe przeznaczenie linii

1 Linia ciagta - widoczne wyraZne zarysy. i krawedzie na widokach i przekrojach
przedstawionych przedmiotéw (i obiektéw budowlanych),

- linie przyjete do wyrazenia podstawowych danych (np. rysun-
kach technicznych, wykresach i mapach),

- linie wymiarowe, linie odniesienia, linie wynoszace

2 Linia ciagta - urwania przedmiotéw,
zygzakowa lub V V V

- oddzielenie widoku od przekroju

falista
e e e
3 L.inia kreskowa - niewidoczne zarysy i krawedzie przedstawionych przedmiotéw,
o e —— e — zakryte innym przedmiotem lub jego czescia,
- dinie przyjete do wyrazenia drugorzednych danych
4 Linia punktowa - linie wyobrazalne, np., osie symetrii,
—_———— -~ osie rozdzielajace (w przypadku obiektéw budowlanych) ,
- ptaszczyzny przekroju {w przypadku obiektéw budowlanych)
5 Linia dwu;;unk- - skrajne potoZenia czeéci ruchomych,
towa . .. A
- zarysy czeéci przylegtych,
- ograniczenie powierzchni niezbednych do obstugi urzadzenia
6 Linia wielo- - zarysy i krawgdzie drugorzedne na rysunkach budowlanych,
punktowa

- zarysy przyblizone, np. na mapach

¥ PN-70/M-01115 oraz PN-70/B-01025 w zakresie p. 214

Grupy i podgrupy linii

1) 2 -3 4 5
Odmiana linii

a b a b a b a b a b

Grubos$é linii s, mm

‘0,13 - 0,18 - 0.25 - 0,35 - 0, 50 -
Cienka .
- 0,18 - 0,25 - 0,35 - 0, 50 - (_), 70
Gruba 0,35 0, 50 0,70 1,00 - 1,40
1,40 2, 00 2,002)
Bardzo gruba 0,70 1,00 1,40 2,00 ,

Podgrupe a stosuje sig jako uprzywilejowanga w rysunku budowlanym, a podgrupg b w rysunku maszynowym
i elektrycznym, ’
Gruboéci linii podkreélone sa zalecane.

1) zalecana do stosowania na mapach topograficznych itp.

2) zamiast gruboéci linii 2,80 mm (wynikajacej ze stosunku 1 : 2 : 4).
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&

Wielkosci charakterystyczne .
Wymiary, min

Nazwa Oznaczenie
Wysokosé pisma (wysokosé liter wielkich i cyfr) h (14/14) h 14d 25 3.5 5.0 7.0 10.0 14,0 20.0
Wysokosé¢ liter matych c (10714) h 10d 1.8 2,5 35 5.0 7.0 10.0 14,0
Odst¢p mig¢dzy literami i cyframi a" (2/14) h 2d 0.35 0.5 0.7 1.0 1.4 2,0 2.8

Minimalna podziatka wierszy (wysokos¢ siatki | & (22/14) h 22d 4.0 5.5 8.0 11.0 16.0 22,0 | 310
pomocniczej)
Minimalny odst¢p miedzy wyrazami i liczbami) & (6/14) h 6d 1.1 1.5 2.1 3.0 4.2 6,0 84

Grubosé linii pisma d (1714) h — 0,18 | 0251 0.35 0.5 0.7 1.0 1.4

¥ Odstep a mi¢dzy dwoma literani i cyframi. ktorych sasiednie linie nie s3 do siebie réwnolegle (np. L A. TV. 17). moze by¢ zmniej-
szony o polowg. tj. réwny grubosci d linii liter i cyfr.

2 Dla wyrazéw rozdzielonych znakiem interpunkcji minimalny odstgp e jest odlegloscia migdzy znakiem interpunkcji a nastgp-
nym wyrazem.
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1.6. Podzialki (PN-EN ISO 5455:1998)

Rodzaj Zalecane podziatki

Podzialtki 50:1 20:1 10:1

zwigkszajace 5:1 2:1

Podziatka 1:1

naturalna

Podzialtki 1:2 1:5 1:10

zmniejszajace 1:20 1:50 1:100
1:200 1:500 1:1000
1:2000 1:5000 1:10000

10
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2. Rzuty prostokatne, rozmieszczenie rzutéw, widoki i przekroje

2.1. Rzutowanie prostokatne (PN-78/N-01608)

11
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2.2. Widoki, przekroje, klady (PN-91/N-01604)
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3. Wymiarowanie

3.1. Wymiarowanie. Zasady ogolne (PN-ISO 129:1996, PN-ISO 129Ak:1996)
F F

N o i
T

F

(AUX)

a) Wymaganie konstrukcyjne b} Wkret z szyjkg ¢) Otwor gwintowany

Rysunek 1 — Wymiary funkcjonalne, niefunkcionalne i pomocnicze

— .
o 250,005 15+0,01
40+0,005 40 20,05
250,06 152001 Tolerowanie <cisle Tolerowanie dopuszczalne
Rysunek 2 — Wymiarowanie funkcjonalne Rysunek 3 — Wymiarowanie funkcjonalne poSrednie

Linia odniesienj — 4
2 x 45 > A /Pomocnicm linia wymiarowa

/Liczbu wymiarowa

[
Oznaczenie poczatku ‘- Linia wymiarowa Ograniczenie linii
linii wymicrowej wymiarowej (grot)

Rysunek 4

)

/Pomocnicza linia wymiarowa

4240 =—Liczba wymiarowa

\Liniu wymiarowa \Ograniczenie Linii

wymiarowej (kreska ukosna)

Rysunek 5
26
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4. Podstawy rysunku technicznego elektrycznego

4.1. Przygotowanie dokumentow stosowanych w elektrotechnice (PN-EN 61082-1)

Rodzaj informacji

Forma przedstawienia

Rodzaj nosnika danych

Dokument: 1

Schemat ideowy
Rysunek ztozeniowy
Wykres funkcyjny
Tablica potaczen

- Dane ;
i P
Funkcja Lokalizacja techniczne olaczenia
. Forma
Schemat Tablica pogladowa coe
. . Tasma magne- Dysk
Papier Mikrofilm tyczna lub dysk optyczny|
Qb
=i
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4 11 fransformator moze by¢ pokazany
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Lp. Przedstawienie pdtspdjne Opis
1 przekaznik
AIQAZ
_____ sl 7
-+ 23 ‘ 24
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2 tacznik reczny
13 1 przyciskowy
TR
22
|
Lo
3 wytacznik automatyczny
sterowany recznie lub
silnikiem elektrycznym,
m‘ ) Al z mechanizmem wyfacz-
- |'1 - X X X nika samoczynnego,
> P-E- e e el —3\- cewka wyzwalaczy
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Przedstawienie roztgczne Opis
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Rysunek 8 — Przyktad przedstawienia powtarzalnego; wielokrotnik z przyktadu 6 na rysunku 2.
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-0
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4
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1 8
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33 ﬁ 3 12 "
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A Pl 42 i
Rysunek 9 — Przykiad przedstawienia Rysunek 10 — Przykiad przedstawienia
grupowego; zestaw dwoch przekaz- grupowego; zestaw czterech bramek
nikow elektromechanicznych. AND z zanegowanymi wyjsciami.
-K1 -K1
Al[MA2 A3[MAL
L[J 33
B |
21422 14l 62
-01 -D1
2 o~ 10 o
-01 12 -D1
—4 & |6 & L1
S B P

Rysunek 11 — Przykiad przedstawienia rozproszonego; podzespoly przedstawione w przykladzie a) sa takie
same jak na rysunku 9, a w przykladzie b) sa takie same jak na rysunku 10.
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Rysunek 12 — Przykiad potgczen w przedstawieniu
wieloliniowym; rozrusznik gwiazda-trojkat.
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5. Podstawowe symbole graficzne stosowane w schematach

5.1. Elementy symboli, symbole rozrozniajace i inne symbole ogolnego zastosowania

(PN-92/E-01200/2)
Nr Svmbol Znaczenie symbolu
02-01-01 Forma ! Przyrzad
’ Urzadzenie
Jednostka funkcjonalna A
Uwaga. Wewnatrz lub obok symbolu nalezy umieszczaé odpo-
: - wiednie symbole lub objasnienia okreélajace rodzaj przy-
.02-01-02 Forma 2 rzadu, urzadzenia lub jego funkcji.
02-01-03 Forma 3

02-01-04 Forma 1 ) Obudowa (kadz, badka)
Uwagi. 1. Dopuszcza si¢ stosowanie symbolu obudowy o innym
ksztalcie.
. : 2. Jezeli konstrukcja obudowy zapewnia specjalny rodzaj
ochrony, mozna to objasnié odpowiednia uwaga.
02-01-05 Forma 2 3. Stosowanie symbolu obudowy nie jest konieczne i moz-
na go pomina¢ jezeli nie spowoduje to pomylek. Sym-
bol obudowy musi byé jednak narysowany w przy-
padku gdy doprowadzone jest do niej jakie§ polacze-
nie. W razie potrzeby symbol obudowy moze byé po-
dzielony na kilka czesci.

02-01-06 . . . Linia oddzelajaca lub ograniczajaca
Uwagi. 1. Symbol stuzy do pokazania przyrzadéw lub urzadzesi
zwigzanych fizycznie, mechanicznie lub funkcjonalinie.
2. W symbolu mozna stosowaé dowolne kombmac;e kre-
sek krétkich i dhugich.

02-01-07 r—— —I Ekran (ostona) )
I Uwaga. Dopuszcza si¢ rysowanic ckranu o dowolaym ksztalcie.

Nr Symbol Znaczenie symbolu

02-02-01 Forma 1 Prad staly
Uwagi. 1. Warto$¢ napigcia mozna podawaé po prawej stronie
symbolu, a rodzaj ukiadu — po lewej.

02-02-02 M — 2207110V Przyklad:

Prad staly, linia tréjprzewodowa z przewodem $rodkowym, 220 V
(110 V migdzy przewodem skrajnym i przewodem $rodkowym).
Oznaczenic 2M mozna zastapié oznaczeniem 2 + M.

02-02-03 Forma 2 = 2. Symbol 02-02-03 nalezy stosowaé w przypadku gdy
. uzycie symbolu 02-02-01 moze prowadzié¢ do nieporo-
Zumien.
02-02-04 —~~ Prad przemienny

Uwagi. 1. Warto$§é czgstotliwosci lub jej zakres mozna podawaé
po prawej stronie symbolu.

02-02-05 ™~ 50 Hz Przyklady:

Prad przemienny o czgstotliwosci 50 Hz.
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02-02-06

02-02-07

02-02-08

~ 100...600 kHz

3N~ S0Hz 400/230V

"3N~o S0Hz/ TN-S

Prad przemienny o zakresie czestotliwoéei 100600 kHz
2. Warto$¢ napigcia mozna podawaé réwniez po prawej
stronie symbolu.
3. Liczbe faz oraz obecnosé przewodu neutrainego moz-
na podawaé po lewej stronie symbolu.
Przyktad:
Prad przemienny tréjfazowy, uklad z przewodem neutralnym,
400 V (230 V migdzy przewodem fazowym i przewodem neutral-
nym)
Vznaczenie AN mozna zastapi¢ oznaczeniem 3 - N
4. W razie komiwwsmnw nalezy podawaé oznaczenie
ukiadu zgodnie z norma IEC 364-3"
Przyklad:
Prad przemienny tréjfazowy, 50 Hz, uklad z punktem neutralnym
bezp"oﬁrednio uziemionym oraz z odrgbnymi przewodami neutral-

nym i ochronnym.

02-02-09

02-02-10

02-02-11

R

Prad! przemienny, rézne zakresy czestotliwosci.
w p(rzypadku gdy zachodzi potrzeba rozrénienia w danym ry-
sunku (schemacie) réznych 2akreséw czestotliwosci pradu, mozna
stosowaé nastgpujace symbole:

— czestotliwosci stosunkowo male (np. sieciowe lub podaku-

styczne)

- czestotliwosci érednie (np. akustyczne)

—-; cz;stotliwoﬁci'stosunkowo wielkie (np. nadakustyczne, nos-
ne, fadiowe).

02-02-12

g

Prad tetnigey (prad wyprostowany ze skladowa przemienna)
Symbol nalezy stosowaé, jezeli jest konieczne odrdznienie od pra- |
du wyprostowanego bez skladowej przemiennej.

02-02-13

Biegunowo$é dodatnia

02-02-14

Biegunowo$¢ ujemna

02-02-15

Prze- -5d neutralny
Uwaga. Symbol ten podano’w normie IEC 445

02-02-16

Przewéd Srodkowy -
Uwaga. Symbol ten podano w normie IEC 4459
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Nr Symbol Znaczenie symbolu
02-03-01 / Nastawno$¢
02-03-02 / Nastawno$é nicliniowa (nielinearna)
02-03-03 - Zmienno$é samoistna
Uwaga. Informacje dotyczace wielkosci wptywajacej np. napigcia,
temperatury, mozna podawaé obok symbolu.
02-03-04 Zmiennosé samoistna nicliniowa (nielinearna)
- Uwaga. Symbolu tego dotyczy uwaga podana przy symbolu
02-03-03.
02-03-05 Dostrojczoéé” _
Uwaga. Obok symbolu moina podaé informacje dotyczace wa-
‘ runkéw, w ktérych dostrojczosé jest dopuszczalna
02-03-06 I=0 Przyklad: - ]
/ Dostrojczoéé dopuszczalna tylko przy wartoéci pradu réwnej zero.
02-03-07 — Zmiennoéé skokowa
: Dziatanie skokowe
Uwaga. Obok symbolu mozna podaé liczbg skokéw.
02-03-08 5, Przykiad:
/ Nastawno$é 5-skokowa.
02-03-09 / Zmiennoé¢ ciagla
02-03-10 /7 Przyklad:
: Dostrojczo$é ciagta.
02-03-11 Regulacja, sterowanie samoczynne
Uwaga. Obok symbolu mozna podawaé oznaczenie literowe wiel-
kosci regulowanej lub jej jednostki.
d8
02-03-12 X Przykiad:

Wzmacniacz 0 samoczynnym sterowaniu wzmocnienia.
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- Nr Symbol Znaczenie symbolu
02-07-01 :I Material nicokreslony
02-07-02 m 1 Materiat staly
02-07-03 - Eg Materiat ciekly
02-07-04 E Material gazowy
02-07-05 Elektret
02-07-06 Pélprzewodnik
l
02-07-07 7 Material izolacyjny
T
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5.2. Przewody i osprz¢t laczeniowy (PN-92/E-01200/3)

Nr

Symbol

Znaczenie symbolu

03-01-01

03-01-02

03-01-03

03-01-04

03-01-05

yi7i
7

Forma |

Forma 2 3

— 110V

2x120 mm2 Al

3N ~~ 50 Hz 400V

3x120 + 1x50

Przewéd

- Grupa przewodéw

Linia

Kabel

Obwdd, lacze(telekomunikacyjne)

Droga przesylowa (np. dla mikrofal)

Uwagi. 1. Przedstawienie jednoliniowe przewodéw.
W przypadku przedstawiania jednoliniowego  grupy
przewodéw(zyl) ich liczbe podaje si¢ stosujac ukoéne
kreski lub jedna kreske uzupelniong odpowiednig cyfra

Przyklady:

Trzy przewody (zyly)

2. Dopuszcza si¢ podawanie dodatkowych informacji;

~— nad symbolem: rodzaj pradu, uklad sieci, czgstotli-
wos¢ i napigcie;

— pod symbolem: liczba przewodéw w obwodzie (linii,
kablu), znak mnozenia oraz przekréj kazdego prze-
wodu(zyty).

W przypadku zastosowania przewodéw(zyt) o réznych

przekrojach, ich dane (liczby i przekroje) powinny byé

oddzielone znakiem plus.

Rodzaj materiatu, z ktérego wykonany jest przewéd

oznacza si¢ jego symbolem chemicznym.

Przyklady:
Uklad pradu stalego, 110 V, dwa przewody aluminiowe o przekroju
120 mm? :

3

Uklad tréjfazowy, 50 Hz, 400 V, trzy przewody o przekroju 120 mm?
oraz przewéd neutralny o przekroju 50 mm?.

03-01-06

Przewéd gietki

03-01-07

Przewdd ekranowany .
Symbolu tego dotyczy uwaga podana przy symbolu 03-01-09

03-01-08

Przewody skrecone ze soba np. dwa
Symbolu tego dotyczy uwaga podana przy symbolu 03-01-09.
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03-01-09 Zyly w kablu, np. trzy
Uwaga. W przypadku zyt kabli wielozylowych (lub przewodéw skreg-
conych ze sobg albo prowadzonych we wspélnym ekranie), przed-
stawionych na schemacie kreskami nie polozonymi obok
siebie, dopuszcza si¢ spos6b rysowania pokazany ponizej.
Przykiad:
03-01-10 Dwa przewody sposréd przedstawionych pigciu stanowia zyly kabla.
03-01-11 N\ Para wspétosiowa
N2 Uwaga. W przypadku gdy konstrukcja wspélosiowa nie wystgpuje
na calej dtugosci linii, kresk¢ styczna nalezy umiescié tylko
po stronie odcinka wspdlosiowego.
Przyklad:
03-01-12 () -0 Para wspélosiowa przylaczona do korcdwek
7N\
03-01-13 { -, } Para wspélosiowa ekranowana
\N_—_/
03-01-14 ) Koniec przewodu lub kabla nieprzylaczony
03-01-15 _/) Koniec przewodu lub kabla nieprzylgczony i specjalnie izolowany
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Nr Symbol Znaczenie symbolu
03-02-01 L Potaczenie przewodéw
03-02-02 o . Koricodwka, zacisk
Uwaga. Kétko moze byé zaczernione
03-02-03 111121131 14115116 Listwa zaciskowa, podano przykiad z oznaczeniem zaciskéw
03-02-04 Forma 1 I Odgalezienie przewodéw (linii)
03-02-05 Forma 2 1
03-02-06 Forma 1 —j—r Odgalezienie podwéjne, skrzyzowanie linii polaczonych elektrycznie
03-02-07 Forma 2 l
03-02-08 ——Om—— Potaczenie odcinkéw przewodu
03-02-09 Polaczenie wspéine z grupa podobnych urzadzen
Uwaga. Catkowita liczb¢ Iaczonych urzadzesi podaje sig obok sym-
I bolu potaczenia wspélnego.
Przyklad:
03-02-10 Zesp6t 10 wybierakéw jednoruchowych.
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Nr Symbol Znaczenie symbolu
03-02-11 Przeplecenie przewodéw, zmiana kolejnoéci faz lub biegunowosci,
An przedstawiona jednoliniowo dla n przewodéw
Uwaga. Przewody przeplecione mozna opisaé. Przy opisywaniu
k przewodéw nalezy stosowaé norme IEC 445",
Z
03-02-12 L1 Przykiad:
K Zmiana kolejnosci faz
A[E
&n .
03-02-13 Punkt neutralny w uktadzie wielofazowym — przedstawienie jednoli-
niowe
Ll
03-02-14 Przyklad:
3~v Pradnica synchroniczna tréjfazowa z wyprowadzonymi poczatkami
s i koficami uzwojefi, z punktem neutralnym zewnetrznym.
GS
Symbol
Nr Znaczenie symbolu .
Forma zalecana Inna forma
03-03-01 —C Gniazdo
03-03-02 — Biegun gniazda
03-03-03 —_—— Wtyk, wtyczka
03-03-04 &— Biegun wtyku
03-03-05 _C__ Wtyk i gniazdo, zlacze
03-03-06

——

50




Politechnika L.0dzka
Instytut Mechatroniki 1 Systeméw Informatycznych

~»|J#
IS :

03-03-07 Wtyk i gniazdo, zlacze wielostykowe, np. szeciostykowe:
-—l—(ﬁ——— — ' przedstawienie wieloliniowe
1l ¢ '
Coome |
03-03-08 ~ 46 — przedstawienie jednoliniowe
Co :
03-03-09 Zespét ztaczy, zlacze wielostykowe — czeéé nieruchoma
Uwaga. Symbol nalezy stosowaé tylko wéwczas gdy jest pozadane
rozréznienie cz¢$ci nieruchomej i ruchomej zespolu ztaczy
03-03-10 . Zesp6l ztaczy, zlacze wiclostykowe — czgéé ruchoma
Symbolu tego dotyczy uwaga podana przy symbolu 03-03-09
03-03-11 Zespbt zlaczy, zlacze wielostykowe, sprzegnicte
< ( p—— Czgéé wtykowa nieruchoma, czgéé gniazdowa ruchoma
{ Symbolu tego dotyczy uwaga podana przy symbolu 03-03-09
03-03-12 v ° Wtyk i gniazdo telefoniczne dwubiegunowe
T Uwaga. Dluzsza gruba kreska w symbolu wtyku przedstawia jej
gléwke, kreska krétsza — tulejke
03-03-13 \/—E -Wtyk i gniazdo telefoniczne, tréjbiegunowe
——n——— Gniazdo przedstawiono z zestykami rozwiernymi
—— /\__lj Symbolu dotyczy uwaga podana przy symbolu 03-03-12"
03-03-14 >< . Gniazdo telefoniczne rozlaczajace lub izolujace
03-03-15 Wtyk i gniazdo wspdlosiowe
‘_a —_6*—— Uwaga. W przypadku gdy wtyk lub gniazdo jest przylaczone do
przewodu wspodlosiowego, kreske styczng nalezy odpowied-
nio przediuzyé
03-03-16 —— —— Ziacze dociskowe (czolowe)
03-03-17 Forma 1 — Oddzielacz w stanie zamkniecia
03-03-18 | Forma 2 ———
03-03-19 Oddzielacz w stanie otwarcia
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A

03-03-20 _C—)_ Zigcze gniazdowe dwuprzerwowe, np. ztacze U o styku ruchomym
typu wtyk-wtyk

03-03-21 __Cq__ wtyk-gniazdo

03-03-22 I wtyk-wtyk, zaopatrzonym w gniazdo odgalgzne

Nr . Symbol Znaczenie symbolu
03-04-01 < Glowica kablowa, pokazana z kablem tréjzylowym
03-04-02 Glowica kablowa, pokazana z trzema kablami jednozytowymi
~
03-04-03 Mufa przelotowa, pokazana z trzema zytami:

— przedstawienie wieloliniowe

03-04-04 . ,3 P ,3 — przedstawienie jednoliniowe

03-04-05 Mufa odgal¢Zna, pokazana z trzema zylami (kazda zyla z odgalezie-
. niem):

\ / — przedstawienie wieloliniowe

# 3 N ,z 3
03-04-06 o — przedstawienie jednoliniowe
43
|
03-04-07 Mufa zaporowa ciénieniowa, pokazana z trzema kablami
Uwaga. Wysokie ci$nienie jest po stronie dluzszej podstawy trapezu
% i utrzymuje muf¢ w przegrodzie przez docisk
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5.3.
Nr Symbol Znaczenie symbolu
105-03-01 Dioda  pétprzewodnikowa,
|>i symbol ogbiny
05-03-02 Dioda elektroluminescencyj-
// na, symbol ogdiny
05-03-03 Dioda wykorzystujaca swa za-
_9’_ lezno$¢ temperaturowa
Uwaga. 6 moze by¢ zastgpio-
6 ne przez f°
05-03-04 Dioda o zmiennej pojemnosci
05-03-05 Dioda tunelowa
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Przyrzady polprzewodnikowe i lampy elektronowe (PN-92/E-01200/5)

tryczna)
Diak

Nr Symboi Znaczenie symbolu
05-03-06 Dioda lawinowa jednokierun-
BI kowa
Dioda stabilizujaca napigcie
Dioda Esaki’ego
05-03-07 Dioda lawinowa dwukierun-~
E Fa kowa
05-03-08 Dioda wsteczna
05-03-09 I i - | Dioda obukierunkowa (syme-
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Symbol

Znaczenie symbolu

05-04-01

2

Tyrystor diodowy blokujacy
wstecznie

05-04-02

Tyrystor diodowy przewodza-
cy wstecznie

05-04-03

Tyrystor diodowy obukierun-
kowy (symetryczny)

05-04-04

Tyrystor triodowy, typ nie-
okreslony

Uwaga. Ten symbol przedsta-
wia tyrystor triodowy bloku-
jacy wstecznie, jesli nie jest
konieczne okreslenie typu
bramki

05-04-05

Y ¥ ¥ ¥

Tyrystor triodowy blokujacy
wstecznie z bramka N (stero-
wany od strony anody)

05-04-11

Tyrystor triodowy dwukierun-
kowy (symetryczny) .
Triak

05-04-12

Tyrystor triodowy przewodza-
¢y wstecznie z bramka nie-
okreslong

05-04-13

Tyrystor triodowy przewodza-
¢y wstecznie z bramka N (ste-
rowany od strony anody)

05-04-14

Y ¥ W%

Tyrystor triodowy przewodza-
¢y wstecznie z bramka P (ste-
rowany od strony katody)

54

wstecznie

Nr Symbol Znaczenie symbolu

05-04-06 Tyrystor triodowy blokujacy
wstecznie z bramka P (stero-
wany od strony katody)

05-04-07 Tyrystor triodowy odtaczajg-

._%'_ cy z bramka nieokreslona

05-04-08 Tyrystor triodowy odlaczaja-
cy z bramka N (sterowany od
strony anody)

05-04-09 Tyrystor triodowy odlaczaja-
cy z bramka P (sterowany od
strony katody)

05-04-10 Tyrystor tetrodowy blokujacy
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5.4. Wytwarzanie i przetwarzanie energii elektrycznej (PN-92/E-01200/6)

55

Nr Symbol Znaczenie symbolu
06-01-01 ! Uzwojenie niezalezne 06-02-05 A Uzwojenie trojfazowe tréjka-
Uwagi: towe
) 1. Liczbe uzwojen nieza- Uwaga. Symbol moze by¢ sto-
leznych nalezy pokazywaé sowany do przedstawiania
przez: uzwojefi wielofazowych taczo-
— rysowanie  odpowiedniej nych w wielokat. Liczbe faz
liczby kresek oznacza si¢ cyfra
lub . o ,.
— podanie odpowiedniej cyf- 06-02-06 A Uzwojenie tréjfazowe trojka-
ry przy symbolu towe otwarte
Przyktady:
06-01-02 ”I Trzy uzwojenia niezalezne 06-02-07 \[/ Uzwojenie tréjfazowe gwiaz-
dowe
06-01-03 |6 Szes¢ uzwojen niezaleznych Uwaga. Symbol moze by¢ sto-
sowany do przedstawiania
. uzwojen  wielofazowych
,2‘ Symbol 06-01-01 moze gwiazdowych. Liczbe faz
byé réwniez stosov\_r_afly d'o oznacza si¢ cyfra
przedstawienia uzwojen, ktd-
re moga by¢ taczone zewngtrz- 06-02-08 \Tc Uzwojenie trojfazowe gwiaz-
nie w rézny sposéb dowe z wyprowadzonym prze-
Przykiady: wodem neutralnym
06-01-04 ” Uzwojenie tréjfazowe o pas-
l 3~ mach fazowych nie skojarzo-
nych
06-01-05 ,m Uzwojenie m-fazowe o pas-
moey mach fazowych nie skojarzo-
nych 06-02-09 5'\ Uzwojenie trojfazowe zygza-
06-01-06 | Uzwojenie dwufazowe z czte- kowe
—_ rema wyprowadzeniami
06-02-10 {} Uzwojenie szeSciofazowe —
podwdjny tréjkat
06-02-11 O Uzwojenie sze$ciofazowe szes-
ciokgtne
Nr Symbol Znaczenie symbolu -
— 06-02-12 Uzwojenie sze$ciokgtne gwiaz-
06-02-01 l_ Uzwojenie dwufazowe dowe .
06-02-02 V Uzwojenie tréjfazowe, ukiad 06-02-13 # Uzwojenie szesciofazowe zy-
V (60%) gzakowe z wyprowadzonym
przewodem neutralnym
06-02-03 x Uzwojenie czterofazowe z wy-
prowadzonym  przewodem
neutralnym
06-02-04 T Uzwojenie tréjfazowe, ukiad
Tz)
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Nr Symbol Znaczenie symbolu Nr Symbol Znaczenie symbolul
Rozréinienie  ukladow ze 06-05-01 Silnik pradu sta-
wzgledu na ich funkcje: lego szeregowy

06-03-01 ~m Uzwojenie komutacyjne lub (z dwoma wy-
kompensacyjne prowadzeniami)
06-03-02 o~ Uzwojenie szeregowe
06-03-03 Y'Y Uzwojenie bocznikowe lub za-
silane z obcego Zrodta 06-05-02 Silnik pradu sta-
l ; ' tego boczniko-
06-03-04 Szczotka (na pierscieniu $liz- wy (z dwoma
*— gowym lub na komutatorze) wyprowadzenia-
Uwaga. Szczotki nalezy poka- mi)
zywaé tylko w razie koniecz-
nosci.
Przyklad stosowania patrz
symbol 06-05-03
06-05-03 Pradnica pradu
R stalego szerego-
Nr Symbol Znaczenie symbolu wo-bocznikowa
06-04-01 Maszyna — symbol ogélny (z dwoma wy-
Gwiazdk¢ nalezy zastapi¢ jed- prowadzenia-
nym z nastgpujacych ozna- - mi), z uwidocz-
czen literowych: nieniem  zacis-
C  przetwornica jednotwor- kéw i szczotek
nikowa
G pradnica
GS pradnica synchroniczna 06-05-04 r— Przetwornica
M silnik wirujaca pradu
MG maszyna, ktéra moze stalego  jedno-
pracowaé jako silnik i ja- twornikowa
ko pradnica o magnesach
MS silnik synchroniczny trwatych
Uwaga. Dopuszcza si¢ doda-
wanie symboli 02-02-01 i
02-02-04,” jak pokazano
W symbolach podanych w 06-05-05 Przetwornica
rozdz. 5 + 8. wirujaca pradu
06-04-02 Silnik liniowy — symbol ogél- ] statego  jedno-
ny ee twornikowa
— o wzbudzeniu
elektromagne-
tycznym
06-04-03 . Silnik krokowy — symbol
ogblny
06-04-04

Pradnica z napgdem recznym
(induktor)
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Nr

Symbol

Znaczenie symbolu

06-07-01

Pradnica synchronicz-
na trojfazowa o mag-
nesach trwatych

06-07-02

Silnik  synchroniczny
jednofazowy

06-07-03

CD DI

Pradnica synchronicz-
na trdjfazowa o uzwo-
jeniu stojana skojarzo-
nym w gwiazde, z wy-
prowadzonym przewo-
dem neutralnym

06-07-04

&

Pradnica synchronicz-
na tréjfazowa z wypro-

wadzonymi obydwoma

koficami kazdego pas-
ma fazowego

06-07-05

|G

Przetwornica synchro-
niczna tréjfazowa
bocznikowa
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Symbol

Znaczenie symbolu

06-08-01

Silnik indukcyjny tréj-
fazowy klatkowy

06-08-02

Silnik indukcyjny jed-
nofazowy klatkowy z
wyprowadzonymi kon-
cami fazy pomocniczej

06-08-03

Silnik indukcyjny tréj-
fazowy pierscicniowy

06-08-04

Silnik  indukcyjny o
uzwojeniu stojana po-
faczonym w gwiazdg
tréjfazowy, z rozrusz-
nikiem samoczynnym
w wirniku

06-08-05

B @ © o @

Silnik indukcyjny linio-
wy trdjfazowy, z ogra-
niczeniem ruchu w jed-
nym kierunku
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Transformator impulsowy

Nr Symbol Znaczenie symbolu
’ Forma 1 Forma 2
06-09-01 -01 -02 Transformator o dwéch uzwojeniach
06-09-02 Uwaga. Chwilowa biegunowoé¢ napigcia moze byé pokazana
m w formie 2 symbolu
Przykiad:
06-09-03 ° — Transformator o dwéch uzwojeniach z oznaczeniem chwi-
. lowej biegunowoici napiccia. Prady chwilowe doprowa-
' I dzone do oznaczonych koficdw uzwojelt wytwarzajg stru-
mienie magnetyczne wspomagajgce si¢
06-09-04 -04 -05 Transformator tréjuzwojeniowy
06-09-05
06-09-06 -06 -07 Autotransformator
06-09-07 H*J
06-09-08. | -OR -09 Dtawik
06-09-09 Nalezy stosowaé symbol
04-03-01
06-09-10 | -10 -11 Przekiadnik pradowy
06-09-11 :
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Nr Symbol Znaczenie symbolu Nr Svmbol Znaczenie symbolu
06-14-01 Nalezy stosowaé Przeksztaitnik — sym- 06-15-01 Ogniwo  galwaniczne
symbol 02-17-06 bol ogdlny ___l Jub akumulator
|‘ Uwaga. Kreska diuzsza
przedstawia biegun do-
datni, kreska krotsza
~— biegun ujemny.
Kreske krdtsza mozna
06-14-02 Pracksztaltnik  pradu pogrubic.
R a4l stalego
— 06-15-02 | Forma 1 Bateria akumulatoréw
’ lub ogniw galwanicz-
nych pierwotnych
——‘\‘\l" Uwaga. Bateri¢ moina
przedstawi¢ za pomoca
06-14-03 ~, Prostownik 06-15-03 Forma 2 symbolu 06-15-01 jezeli
— — ] nie spowoduje to bled-
— nej interpretacji; w
_‘ ____l przeciwnym przypadku
nalezy podaé napigcie
baterii lub liczbe i ro-
dzaj ogniw
06-14-04 Prostownik peinookre-
@ sowy (mostkowy)
06-14-05 . Falownik
—— —
1AL
06-14-06 ~ Prostownik/falownik
<>
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5.5. Aparatura laczeniowa, sterownicza i zabezpieczeniowa (PN-92/E-01200/7)
Nr Symbol Znaczenie symbolu
07-01-01 q Funkcja stycznika
07-01-02 X Funkcja wylacznika
07-01-03 — Funkcja odtgcznika
07-01-04 (o) Funkcja rozlacznika izolacyjnego
07-01-05 ] Funkcja wyzwalania samoczynnego
07-01-06 Y| Funkcja lacznika drogowego
Funkcja lacznika kraficowego
Uwagi. 1. Ten symbol rozrézniajacy mozna stosowaé do prostych
symboli zestykéw drogowych i kraficowych, w przy-
padkach gdy nie jest konieczne przedstawianie rodzaju
napedu. '
W przypadkach skomplikowanych, gdy konieczne jest
pokazanie rodzaju napgdu, nalezy zamiast tego sym-
bolu stosowaé symbole 02-13-16 — 02-13-19."

2. Symbol ten umieszcza si¢ po obu stronach symbolu
styku ruchomego, gdy styk ten jest napgdzany mecha-
nicznic w obu kierunkach.

07-01-07 ] Powr6t samoczynny, funkcja tacznika o sile zwrotnej
Uwagi. 1. Symbol ten moina stosowaé do pokazania istnienia
$amoczynnego powrotu.
Przy stosowaniu tego symbolu nalezy podaé odpo-
wiednie wyjaénienie.

2. Symbolu nie nalezy stosowaé¢ wspélnie z symbolami
rozréZniajgcymi 07-01-01, 07-01-02, 07-01-03 i 07-01-04.
W wielu przypadkach mozna stosowaé symbol
02-12-07

07-01-08 (o) Brak powrotu samoczynnego, funkcja acznika bez sity zwrotnej
Uwagi. 1. Symbol ten mozna stosowaé do pokazania braku po-
wrotu Samoczynnego.
Przy stosowaniu tego symbolu nalezy podaé odpo-
wiednie wyjasnienie.

2. Symbolu nie nalezy stosowa¢ wspélnie z symbolami
07-01-01, 07-01-02, 07-01-03 i 07-01-04.

W wielu przypadkach moizna stosowaé symbol
02-12-08.
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07-02-01 Forma 1 Zestyk zwierny
Uwaga. Symbol ten moze byé réwniez stosowany jako symbol

ogblny tacznika

07-02-02 Forma 2

07-02-03 Zestyk rozwierny
07-02-04 . Zestyk przelaczny przerwowy
07-02-05 Zestyk przelaczny wybiorczy (o poloZeniu neufralnym styku ru-
chomego)

07-02-06 Fprma 1 Zestyk przelaczny bezprzerwowy

07-02-07 Forma 2

L A

1|
07-02-08

Zestyk zwierny podwdéjny

07-02-09 Zestyk rozwierny podwéjny
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Nr Symbol Znaczenie symbolu
07-13-01 Nalezy stosowaé symbol 07-02-01 lub 07-02-02 Lacznik mechanizmowy
07-13-02 Stycznik (w stanie niewzbudzonym zestyk otwarty)
07-13-03 Stycznik o wyzwalaniu samoczynnym
07-13-04 Stycznik rozwierny (w stanie niewzbudzonym zestyk zamknigty)
07-13-05 l Wylacznik
07-13-06 Odlacznik
07-13-07 J- J- Przelacznik odlacznikowy dwuobwodowy z polozeniem neutral-
nym
07-13-08 J!‘ Rozlacznik izolacyjny
07-13-09 $ Roztacznik izolacyjny o wyzwalaniu samoczynnym
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ng__\l

Odtacznik reczny z blokadg
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zwalnianiu )

Nr Symbol Znaczenie symbolu

07-15-01 Forma 1 Czion napedowy (np. cewka) przekaZnikowa, symbol ogélny

Uwaga. Cewki wielozwojnicowe moga by¢ oznaczane za pomoca
odpowiedniej liczby uko$nych kresek lub rysowane jako
‘ zwielokrotnienie symbolu 07-15-01 lub 07-15-02.

07-15-02 Forma 2 I:j

07-15-03 Forma 1 Przyklady:
Cewka dwuzwojnikowa, przedstawienie skupione

07-15-04 Forma 2

07-15-05 Forma 1 : : Cewka dwuzwojnicowa, przedstawienie rozwinigte

07-15-06 Forma 2 ; ;

07-15-07 Cewka przekaZnika dziatajacego ze zwloka przy odwzbudzeniu

07-15-08 N:b Cewka przekaZnika dzialajgcego ze zwloka przy wzbudzeniu

07-15-09 Cewka przekainika dzialajacego ze zwloka przy wzbudzeniu
i odwzbudzeniu

07-15-10 B__::j Cewka przekaZnika szybkiego (o szybkim zadziataniu i szybkim
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07-15-11 # Cewka przekaznika niewrazliwego na prad przemienny

07-15-12 E;_L] Cewka przekaZnika pradu przemiennego .

07-15-13 zz — Cewka przekaZnika o rezonansie mechanicznym

07-15-14 @:rl:l Cewka przekaZnika z blokada mechaniczna

07-15-15 Cewka przekaznika polaryzowanego -

| Uwaga. Do oznaczenia zalezno$ci migdzy kierunkiem pradu |

w cewce przekaZnika polaryzowanego i kierunkiem ru-
chu styku mozna uzyé kropek. .

: Gdy koricéwka uzwojenia oznaczona kropka ma poten-
cjat dodatni w stosunku do drugiej jego koncéwki, styk
ruchomy przemieszcza si¢ lub- usituje sig¢ przemiescié

) w . poloenic oznaczone kropks.
07-15-16 Przykiady: e :
. PrzekaZnik polaryzowany, o sile zwrotnej, dzialajacy tylko przy
I jednym kierunku pradu w cewce.
o .
07-15-17 i l I Przekaznik polaryzowany o sile zwrotnej z polozeniem neutral-
. nym styku ruchomego, dzialajacy przy obu kierunkach pradu
———— w cewce.
°
07-15-18 & Przekaznik polaryzowany bez sily zwrotnej (o dwéch polozeniach
d ustalonych styku ruchomego).
°
07-15-19 Forma 1 Cewka przekainika reqanencyjnego '
07-15-20 Forma 2
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07-15-21

Czlon nap¢dowy przekaZnika cieplnego

Nr

Symbol

Znaczenie symbolu

07-16-01

%

PrzekaZnik lub urzadzenie pokrewne
Gwiazdke nalezy zastapié jedng lub kilkoma literami lub symbo-
lami rozrézniajacymi okreslajacymi rodzaj przekaznika (urzadze-
nia) podany w nastegpujacej kolejnosci: wielkoéé charakterystyczna
i rodzaj jej zmian, kierunek przeplywu energii, zakres nastawczy,
wspolczynnik powrotu, dzialanie ze zwloka, warto$é zwloki.
Uwagi. 1. Oznaczenia literowe wielkosci charakterystycznych po-
winny by¢ zgodne z istniejacymi normami, np. IEC
27, 1SO 31.
Symbole rozrézniajace podano w normie IEC 617+ 27,
Symbole 07-16-02, 07-16-04 i 07-16-07 pokazuja w jaki
spos6b mozna laczyé oznaczenia literowe i symbole
rozrézniajace.
2. Liczbg podobnych ustrojéw pomiarowych mozna
wpisaé w symbol jak pokazano w przyktadzie 07-17-05
3. Symbol moze by¢ stosowany jako symbol funkcjonal-
ny calego urzadzenia lub jako symbol przedstawiajacy
tylko jeden czton napedowy

07-16-02

v

Napigcie wzgledem korpusu (potencjat korpusu w przypadku
uszkodzenia)
Uwaga. Literg U mozna zastgpié literg V

07-16-03

rsd

Napi¢cie resztkowe
Symbolu tego dotyczy uwaga podana przy symbolu 07-16-02

07-16-04

Prad zwrotny

07-16-05

Prad réznicowy

07-16-06

lq/!

Prad réinicowy w procentach

07-16-07

Prad ziemnozwarciowy
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07-16-08 IN . Prad w przewodzic neutralnym
07-16-09 IN-N Prad migdzy punktami neutralnymi dwéch ukladéw wieloi"az,o-
wych
07-16-10 PG. Moc przy kacie fazowym
07-16-11 — i Zwloka zaleina
Nr Symbol Znaczenie symbolu '-
07-21-01 Bezpiecznik, symbol ogélny
07-21-02 Bezpiecznik z oznaczeniem strony zasilania gruba linig
07-21-03 - Bezpiecznik wybijakowy
07-21-04 - Bezpiecznik wybijakowy z zestykiem sygnalizacyjnym, z trzema
wyprowadzeniami
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07-21-05 —\ Bezpiecznik wybijakowy z oddzielnym obwodem sygnalizacyjnym
| a a
07-21-06 L _1 | Lacznik tréjfazowy z samoczynnym wyzwalaniem spowodowa-
_il nym zadzialaniem ktéregokolwiek z bezpiecznikéw wybijakowych
—_ _\ —— e
07-21-07 Lacznik bezpiecznikowy
07-21-08 \ Odigcznik bezpiecznikowy
07-21-09

Rozlgcznik izolacyjny bezpiecznikowy
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Nr Symbol Znaczenie symbolu
07-A1-01 \% 1 Zestyk zwierny
07-A1-02 Inne formy I l
I
07-A1-03 #
07-A1-04 %J
07-A1-05 J_
T
07-A1-06 ;|J
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07-A1-07 Zestyk rozwierny
07-A1-08 Inne formy
07-A1-09
07-A1-10
07-Al-11
07-A1-12 l | Zestyk przetaczny przerwowy
Uwaga. W symbolu 07-A1-12 kat miedzy stykami nieruchomymi
moze byé dowolny, z wyjatkiem 60°. Dla ulatwienia pra-
cy krelarzy dopuszcza sig inne rozmieszczenie stykéw
07-A1-13 Inna forma
07-Al1-14 Zestyk przefaczny z potozeniem neutralnym styku ruchomego
07-Al-15 Zestyk przelaczny bezprzerwowy
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Nr Symbol . Znaczenie symbolu

07-A2-01 Lacznik

07-A2-02 Inna forma

- _/P'

07-A2-03 Stycznik zwierny

—

07-A2-04 Inna forma

-

07-A2-05 Stycznik samoczynny

07-A2-06 Stycznik rozwierny

07-A2-07 Inna forma

N
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07-A2-08 l Wylacznik
Uwaga. Wewnatrz symbolu 07-A2-10 nalezy wpisaé¢ informacje
podajaca, ze jest to symbol wylgcznika

07-A2-09 Inna forma (l

07-A2-10

07-A2-11 \ Przelacznik odlacznikowy przerwowy

07-A2-12 '% Przelacznik odigcznikowy bezprzerwowy

Nr Symbol Znaczenie symbolu
07-A3-01 [] Bezpiecznik wybijakowy z zestykiem sygnalizacyjnym
—>
07-A3-02 Inna forma ]
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5.6. Przyrzady pomiarowe, lampy i sygnalizatory (PN-92/E-01200/8)

Nr

Symbol

Znaczenie symbolu

08-01-01

O,

Przyrzad pomiarowy wskazujacy (miernik) -
Gwiazdke nalezy zastapié oznaczeniem lub symbolem zgodnie
z p. L.L )

08-01-02

Przyrzad pomiarowy rejestrujacy (rejestrator)
Gwiazdke nalezy zastapié oznaczeniem lub symbolem zgodnie
zp. LL

08-01-03

Przyrzad cafkujacy

Licznik (energii elektrycznej)

Gwiazdke nalezy zastapi¢ oznaczeniem lub symbolem zgodnie
z p. LL,

Uwagi. 1. Symbol moze byé réwniez stosowany do przedstawie-

nia przyrzadu do pomiaréw zdalnych, powtarzajacego
odczytu przekazywane z (odleglego) licznika.
Przyklad — patrz symbol 08-04-11
2. Obrys symbolu mozna taczy¢ z obrysem symbolu przy-
rzadu rejestrujacego tworzgc w ten sposéb symbol
przyrzadu zlozonego.
Przyklad — patrz symbol 08-04-14. .
3. Do wskazania kierunku przeplywu energii nalezy sto-
 sowaé symbole podane w normie IEC 617-2 rozdz. 5.%
4. Liczba prostokatéw w gdrnej czesci symbolu wskazuje
na liczbe liczydet znajdujacych si¢ w liczniku wielo-
taryfowym.
Przykiad — patrz symbol 08-04-08

Symbol

Znaczenie symbolu

08-02-01

Woltomierz

08-02-02

Amperomicrz pradu biernego

08-02-03

6o|c
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Tachometr

08-02-04 Waromierz
08-02-05 Miemnik cos ¢
08-02-06 @ Fazomierz
08-02-07 @ Czgstotliwosciomierz
08-02-08 @ Synchronoskop
08-02-09 @ Falomierz
08-02-10 @ Oscyloskop
- 08-02-11 Woltomierz réznicowy
08-02-12 @ Galwanometr
08-02—13 Miernik zasolenia
08-02-14 Termometr
Pirometr :
Uwaga. 8 moze byé zastapione przez 1°
08-02-15 @
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Nr Symbol Znaczenie symbolu
08-03-01 W Watomierz rejestrujacy
08-03-02 w var Rejestrator zlozony z watomierza i waromierza
08-03-03 1 Oscylograf
Nr Symbol Znaczenie symbolu
08-04-01 h Licznik godzin
08-04-02 Licznik amperogodzin
Ah
08-04-03 wh Licznik watogodzin (energii czynnej)
. ] . . .
08-04-04 Licznik watogodzin, dziatajacy przy przeptywie energii tylko
wh w jednym kierunku.
08-04-05 Licznik watogodzin, dzialajacy przy przeptywie energii od szyn
Wh zbiorczych
08-04-06 Licznik watogodzin, dziatajacy przy przeplywie energii do szyn
wh zbiorczych
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08-04-07 Licznik watogodzin, dziatajacy przy przeptywie energii w obu kie-
wh runkach
08-04-08 Licznik watogodzin wielotaryfowy, przedstawiono licznik dwuta-
o
wh ryfowy
08-04-09 wh Licznik watogodzin, szczytowy
P>
08-04-10 Wh | Licznik watogodzin z nadajnikiem
08-04-11 Licznik do pomiaru zdalnego powtarzajacy wskazania licznika
—>— Wh watogodzin
08-04-12 Licznik do pomiaru zdalnego z urzadzeniem drukujacym, powta-
——p—t Wh rzajgcy wskazania licznika watogodzin
08-04-13 Wh Licznik watogodzin ze wskaznikiem maksymalnego poboru mocy
Pmax
“Wh - o
08-04-14 Licznik watogodzin z rejestratorem maksymainego poboru mocy
P max
08-04-15 h Licznik warogodzin (energii bicrnej)
var
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Nr Symbol Znaczenie symbolu
08-03-01 Nalezy stosowaé symbol 02-14-02 Funkcja zliczania zdarze, symbol rozrézniajacy
080502 Licznik impulséw elektrycznych
-»n
680603 Licznik impulséw elektrycznych z recznym nastawianiem na n
(powrét do stanu wyjsciowego gdy n = 0)
-»()
6840304 Licznik impulséw z elektrycznym nastawianiem w stan 0
0% w07 0 10° icznik impulséw wi
08-03-05 I | l Licznik impulséw wielozestykowy
_ N\ Odpowiednie zestyki zamykaja si¢ przy kazdym impulsie (10°%), co
dziesigé impulséw (10'), co sto impulséw (10%), co tysiac impulséw
(10%) zarejestrowanych przez licznik
05-05-06

CacaN

Urzadzenie liczace, napgdzane krzywka i zamykajace zestyki co n
zdarzet .
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Nr

Symbol

Znaczenie symbolu

08-10-01

Lampa, symbol ogélny
Lampa sygnalizacyjna, symbol ogdlny
Uwagi: 1. Jezeli trzeba okreslié barwe $wiatla (lampy), nalezy
umiescié obok symbolu jedno z nastgpujacych ozna-
czefh literowych:
RD — czerwony
YE — 26hty
GN — zielony
BU — niebieski
WH — bialy
2. Do okreflenia rodzaju lampy nalezy umieicié obok
symbolu jedno z nastgpujacych oznaczen literowych:
Ne — nconowa
Xe — ksenonowa
Na — sodowa
Hg — rteciowa
I — jodowa
IN — iarowa (zar6wka)
El — elektroluminescencyjna
ARC — tukowa
F1 — fluorescencyjna
IR — promiennik lampowy podczerwieni
UR — promiennik lampowy nadfioletu
LED — dioda $wiecaca

08-10-02

Lampa sygnalizacyjna o §wietle migowym

08-10-03

Sygnalizator, (wskaznik) elektromechaniczny
Klapka sygnalizacyjna

08-10-04

Wska#nik polozenia elektromechaniczny z jednym polozeniem
odpowiadajacym stanowi niewzbudzenia (w takim polozeniu jest
narysowany) i dwoma polozeniami odpowiadajacymi stanowi
wzbudzenia

08-10-05

ﬁ@:a)én

Buczek

78




Politechnika L.0dzka
Instytut Mechatroniki 1 Systeméw Informatycznych

08-10-06 Forma t Dzwonek
zalecana
08-10-07 Forma
inna O
08-10-08 @ Dzwonek jednouderzeniowy (gong)
08-10-09 ﬁ Syrena
08-10-10 Forma Brzeczyk
zalecana
08-10-11 Forma
inna -
08-10-12 Gwizdek elektryczny
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5.7. Schematy i plany instalacji elektrycznych budowlane i topograficzne
(PN-92/E-01200/11)

Nt Symbol

Znaczenie symbolu
urzadzenie projektowane | urzadzenie uzytkowane

11-01-01 Elektrownia
11-01-02 ////
11-01-03 : Elektrocieptownia

oo |

11-01-05 O Stacja elektroenergetyczna
11-01-06 @

Nr Symbol Znaczenie symbolu
urzadzenie projektowane | urzadzenie uzytkowane

11-02-01 Elektrownia wodna

11-02-02

11-02-03 Elektrownia cieplna (wegiel kamienny, wegiel brunatny, olef,

gaz itp).

11-02-04 -
7
Y
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11-02-05 O Elektrownia jadrowa
11-02-06 @
11-02-07 Elektrownia geotermiczna
11-02-08 7
W
11-02-09 Elektrownia sloneczna
e
11-02-10 “
7
V2
11-02-11 Elektrownia wiatrowa
11-02-12
11-02-13 Elektrownia MHD (magnetohydrodynamiczna)
11-02-14 @
11-02-15 Stacja przeksztattnikowa, np. przeksztatcajaca prad staly na prad
przemienny
— N
11-02-06

—_
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N Symbol Znaczenie symbolu
r
110301 T— Linia podziemna
110302 e Linia podwodna
11-03-03 o Linia napowietrzna
11-03-04 Kanalizacja z blokéw lub. rur
Uwaga. Liczba kanaléw, wymiary otworéw lub inne szczegbly,
11-03-05 6 np. liczba kanaléw zajgtych, moga byé pokazane nad linig przed-
d stawiajacy tras¢ kanalizacji
Przykiad:
Kanalizacja sze$ciokanalowa
11-03-06 Linia ze studnia (z wiazem) umotliwiajaca dostep do komory 13-
czeniowej :
11-03-07 —_— Linia z podziemnym punktem polaczenia
11-03-08 | Linia z przegroda przeplywu gazu lub oleju
i
11-03-09 % Linia-z zaworem odcinajacym przeptyw gazu lub oleju
11-03-10 | Linia z obejsciem przegrody przeplywu gazu lub oleju
L/
11-03-11 - Zasilanie «linii telekomunikacyjnej pradem przemiennym
11-03-12 —_— Zasilanie linii telekomunikacyjnej pradem statym
"Nr Symbol Znaczenie symbolu
11-11-01 » Przewéd neutralny
7
vl Przew6d ochronn
11-11-02 ., y
11-11-03 7 Wspblny przewdd ochronny i neutralny
v, .
ULPT Przyktad:
11-11-04 - rzy

Linia 3-fazowa z przewodem neutralnym i przewodem ochron-
nym
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Nr Symbol Znaczenie symbolu
11-12-01 ’ Linia odchodzaca w gére
11-12-02 -7 Linia odchodzaca w dét
11-12-03 ' / Linia przechodzaca w gére i w dét

Nr Symbol Znaczenie symbolu
11-12-04 O Puszka, symbol ogdiny
11-12-05 @ Puszka przelotowa lub odgalezna
11-12-06 - Skrzynka przylaczowa z przewodami

Przylacze

11-12-07 l I I l Rozdzielnica, przedstawiona z pigcioma wyprowadzeniami

&3
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Nr Symbol Znaczenie symbolu

11-13-01 Nalezy stosowaé symbol 03-03-01 Gniazdo wtykowe instalacji elektroenergetycznej — symbol ogél-
ny

11-13-02 Forma 1 3 Gniazdo wtykowe instalacji clektroenergetycznej wielokrotne,
przedstawiono gniazdo potréjne (zespét trzech gniazd)

11-13-03 Forma 2 l

11-13-04 Gniazdo wtykowe (instalacji elektroenergetycznej) ze stykiem

' - ochronnym

11-13-05 I Gniazdo wtykowe (instalacji elektroenergetycznej) z pokrywa

11-13-06 Gniazdo wtykowe (instalacji elektroenergetycznej) z tgcznikiem
jednobiegunowym

11-13-07 . Gniazdo wtykowe (instalacji elektroenergetycznej) z tacznikiem

. | / blokujacym mozliwo$é wsuwania i wysuwania wtyku

11-13-08 Gniazdo wtykowe (instalacji elektroenergetycznej) z transfor-
matorem separacyjnym, np. gniazdo do golarki

11-13-09 "‘j Gniazdo wtykowe (instalacji telekomunikacyjnej), symbol ogélny

Uwaga. W celu rozréZnienia poszczegblnych rodzajéw gniazd
stosuje si¢ nast¢pujace oznaczenia:

TP — telefon
M — mikrofon
K — glosénik

FM,_ — modulacja czgstotliwosci
TV — telewizja
TX — teleks
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Nr Symbol : Znaczenie symbolu
11-14-01 Eacznik, symbol ogbiny
11-14-02 / f.acznik z wbudowang lampka sygnalizacyjna
11-14-03 /f\' Lacznik z ograniczonym czasem zamknigcia, jednobiegunowy
11-14-04 dQ f3cznik dwubiegunowy
11-14-05 Przelacznik, np. do réznych stopni ofwietlenia ($wiecznikowy),
jednobiegunowy
11-14-06 \;{\ Lacznik schodowy, jednobiegunowy
11-14-07 Przelacznik krzyzowy
. Schemat réwnowazny obwodéw
—1\—
__E*L
11-14-08 4 Sciemniacz
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11-14-09 4\ Lacznik ciggnowy, jédnobiegunowy
11-14-10. @ Przycisk
11-14-11 Przycisk z lampka sygnalizacyjna (pod$wietiony)
11-14-12 Przycisk z dostgpem ograniczonym (za pomoc3 szklanej pokryw-
@ ki itd.)
11-14-13 Dawkownik czasu
t _
11-14-14 f.acznik zegarowy
O-—
11-14-15 Lacznik sterowany kluczem
8 Urzadzenie kontroli wartownikéw
Nr Symbol Znaczenie symbolu
11-15-01 __9< Wypust ofwietleniowy, przedstawiony z doprowadzcniem
I1-15-02 Wypust oéwietleniowy $cienny, przedstawiony z doprowadze-
niem z lewej strony
11-15-03 Nalezy stosowa¢ symbol 08-10-01 Lampa, symbol ogéiny
’ Uwaga. Symbol mozna uzupelni¢ opisem wg normy IEC
617-8", rozdz. 10
11-15-04 e Oprawa ofwictleniowa z lampg fluorescencyjng — symbol og6l-
ny .
Przykiady:
11-15-05 Oprawa ofwictleniowa z trzema lampami fluorescencyjnymi
Oprawa ofwictleniowa z pi¢cioma lampami fluorescencyjnymi
11-15-06 5 I
11-15-07 < Projektor, symbol ogélny
11-15-08

Projektor waskostrumieniowy
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11-15-09 < / Projektor szerokostrumieniowy
11-15-10 [E] Osprzet pomocniczy lampy wyladowczej
Uwaga. Symbol stosuje si¢ tylko w przypadku gdy osprzgt po-
mocniczy nie jest wbudowany w oprawg o$wictleniowa
11-15-11 ) Oprawa ofwietlenia awaryjnego (ewakuacyjnego i bezpieczefi-
x ) stwa) zasilana ze specjalnego obwodu
11-15-12 Oprawa oéwietlenia awaryjnego (ewakuacyjnego i bezpieczen-
stwa) autonomiczna (z wlasnym 2rédlem zasilania)
Nr Symbol ‘ Znaczenie symbolu
11-16-04 ) Podgrzewacz clektryczny wody, przedstawiony z doprowadze-
q”lb niem
11-16-02 Wentylator elektryczny, przedstawiony z doprowadzeniem
o0
11-16-03 Zegpar kontrolny
11-16-04 - Zamek elektrvczny (drzwiowy elektromagnesowy)
~IN T )
11-16-05 Domofon
>
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